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MECHANIKA 11

"KINEMATYKA MECHANIZMOW — RUCH POSTEPOWY, OBROTOWY, PLASKI"

PROJEKT

Oblicz:

predkosc¢ liniowa
predkos¢ katowa
przyspieszenie liniowe
przyspieszenie katowe

punktoéw weztowych oraz kazdego cztonu mechanizmu w danym potozeniu i danej chwili czasu.
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