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TEORIA MECHANIZMÓW I MANIPULATORÓW

"ANALIZA KINEMATYCZNA – RÓWNANIA WEKTOROWE"

PROJEKT

Przeprowadź:

– analizę strukturalną
– analizę kinematyczną

dla układu mechanicznego w zadanym położeniu.

DANE:

κl, φ1, ω1, ε1= OK

SZUKAM:

V, ω, a, ε = ?
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